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هدف درس: 
در بخش اول این درس، دانشجویان با مفاهیم پایه تئوری مجموعه های فازی آشنا می شوند. در بخش دوم با طراحی سیستم فازی برای شناسایی و کنترل سیستمهای غیرخطی با معرفی مثالهایی در طی درس، آشنا خواهند شد. نهایتا دانشجویان مطالب فراگیری شده را برای طراحی و شبیه سازی یک سیستم فازی به منظور شناسایی، مدلسازی، و کنترل یک سیستم غیرخطی بکار خواهند برد.


	

	
	
فعالیتهای آموزشی : 
ارائه درس، تعیین تکالیف بصورت تمرینهای دستی و نیز شبیه سازی با نرم افزار متلب، تعیین یک سیستم غیرخطی برای انجام شبیه سازی نهایی، امتحانهای ناگهانی برای ارزیابی دانشجویان(2 امتحان)
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