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 جذٍل زهاًبٌذی ارائِ هطالب  

 هٌابغ هکول درس ًحَُ ارزيابی شيَُ تذريس سرفصل درس جلسِ

 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد هقذهِ ّفتِ اٍل

 ّفتِ دٍم
ّای صلب ٍ  حرکت

 تبذيلات ّوگي
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد

 ّفتِ سَم
ّای صلب ٍ  حرکت

 تبذيلات ّوگي
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد

 چْارم ّفتِ
سيٌواتيک هستقين 

 ّای سری ربات
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد

 ّفتِ پٌجن
سيٌواتيک هؼکَس 

 ّای سری ربات
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد

 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد ّا شاکَبيي ششن ّفتِ

 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد طراحی هسيرّای حرکت ّفتن ّفتِ

 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد طراحی هسيرّای حرکت ّفتِ ّشتن

 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ تکاليف درسی ٍ اهتحاى هياًترم تذريس با استفادُ از ٍايت برد ّای سری سيٌتيک ربات ّفتِ ًْن

 ٍايت بردتذريس با استفادُ از  ّای سری سيٌتيک ربات ّفتِ دّن
تکاليف درسی ٍ اهتحاى 

 پاياًترم ٍ پرٍشُ ًْايی
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ

 تذريس با استفادُ از ٍايت برد کٌترل هستقل هفاصل ّفتِ يازدّن
تکاليف درسی ٍ اهتحاى 

 پاياًترم ٍ پرٍشُ ًْايی
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ

 با استفادُ از ٍايت بردتذريس  کٌترل هستقل هفاصل ّفتِ دٍازدّن
تکاليف درسی ٍ اهتحاى 

 پاياًترم ٍ پرٍشُ ًْايی
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ

 تذريس با استفادُ از ٍايت برد کٌترل فضای کاری ّفتِ سيسدّن
تکاليف درسی ٍ اهتحاى 

 پاياًترم ٍ پرٍشُ ًْايی
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ

ّفتِ 

 چْاردّن
 تذريس با استفادُ از ٍايت برد کاریکٌترل فضای 

تکاليف درسی ٍ اهتحاى 

 پاياًترم ٍ پرٍشُ ًْايی
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ

 ّفتِ پاًسدّن
ّای کٌترل  رٍش

 ّا غيرخطی ربات
 تذريس با استفادُ از ٍايت برد

تکاليف درسی ٍ اهتحاى 

 پاياًترم ٍ پرٍشُ ًْايی
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ

 ّفتِ شاًسدّن
ّای کٌترل  رٍش

 ّا غيرخطی ربات
 تذريس با استفادُ از ٍايت برد

تکاليف درسی ٍ اهتحاى 

 پاياًترم ٍ پرٍشُ ًْايی
 هراجغ ٍ هٌابغ هختلف هؼرفی شذُ

 


